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I Alle Einzelteile, insbesondere bewegliche Teile sind falls notwendig zu warfen und zu reinigen. I Es necesario limpiar y mantenr en buen estado fodos los diferentes piezos - especinlmente los piezos moviles.
I All components, espedially moving parts, should be maintained and cleaned s necessary. I (oso necessario, fodos os pecos individuois, especialmente pecas moveis, tem que ser submetidos @ manutengo
I Toutes les pigces détachees et en particulier les pieces mobiles, & ser limpadas.

sont, si nécessaire, 0 entrefenir et o nettoyer, I Se necessario, tuth i singoli componenti, soprattutto le parti mabili, si devono eventualmente sottoporre o
I Alle onderdelen, voorol de bewegende delen, kunnen, indien noodzokelijk, onderhouden manutenzione e pulizio.

en gereinigd worden. M Bce petanu, ocobenHo noasuxHee, TPeGYIOT yX0aa M YMCTKY.

B EERERRARETASE  AMENNH.

W Achtung M Attenzione
Verletzungsgefahr an Bouteilen mit funktionsbedingten scharfen Konten und Spitzen! Esiste il pericolo di lesione con i pezzi di costruzione che hanno bordi e punte spigolosi necessari per
I Coution lo funzionalita del pezzo!
Be careful not to hurt yourself on companents with sharp or pointed edges! W Mencio
I Attention Perign de ferimentos em pegos componentes com cantos vivos e pontos obrigatdrios para o funcionomento !
Risque de blessure sur les élements comportont des arétes et o pointes vives W Attenzione
indispensables ou bon fonctionnement! Pericolo di lesioni dovute o componenti con spigoli vivi e punte per motivi funzionali!
W Letop M ByasTe ocTopokHL!
U kunt zich bezeren oan bouwstenen met sherpe randen of punten! 06 ocTpsie Kpas AeTAned i ¥ HaKOHEMHUKW MOXHO oBpe3aThesl
| =3
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MawwuHa c pagapom
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Veicolo radar

Radarvoertuig
Vehiculo de radar
Veiculo radar

Véhicule @ module radar

Radarfahrzeug
Radar vehicle
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Motor Set
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Motorizzazione

Motorisering
Motorizacion
Motoriza¢ao

Motorisierung
Motorization
Motorisation
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Alimentazione

Stroomvoorziening

BnexTponuTanne

Alimentacion de corriente

Alimentagdo elétrica

Stromversorgung
Power supply

34969
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Alimentation électrique
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Cingolato per pista

N'yceHu4yHas

Oruga de pistas
Lagarta de pista

Pistemaker

Chenille de damage

Snow groomer
des pistes

Pistenraupe
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505 281

Motor Set

Motorizzazione argano
Mpueog nebénkun

B EHI

Motorizacion de torno de cabo
Motorizagdo sarilho de cabo

Motorisering kabellier

Motorisation du trevil de manceuvre

Motorisierung Seilwinde

Cable winch motorization
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Motorisierung und Fernsteverung Motorisering en afstandsbesturing Motorizzazione e comando a distanza
Motorization and remote control Motorizacion y mando a distancia [MPUBOAHOI MEXaHU3M W AUCTAHUMOHHOE ynpasmneHine
Motorisation et télécommande Motorizaggo e telecomando a5

Raupenantrieb Rupsaandrijving Trazione a cingoli Mol;hr‘ki
Track drive Accionamiento de orugas MpuBeoa ryceHuy 2 x 505 282
Traction a chenilles Acionamento de lagarta AHEEsH BN
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Fernsteverung Afstandsbesturing Comando a distanza Control Set
Remote control Mando a distancia nnmaﬂguormoe ynpasnexue 500 881
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Raupensteverung

s Fiir weitere Funkfion
Ay For further functions

Track control :
(ommande de o chenille Pour autres fonctions
Rupsbesturing Voor meer functies
Mando de orugos Para posteriores funciones

Para outras fungges

Per ulteriori funzioni
Ans apyrux hyHKLMA
BTHREME

Controle de logorta
Comando cingoli
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Raupenantrieb

Track drive

Traction @ chenilles
Rupsaondrijving
Accionomiento de orugas
Acionamento de logarto
Trazione o cingoli
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M1

Sound + Lights
500 880
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Bulldozer
Bulldozer
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Motorisierung und Fernsteuerung
Motorization and remote control
Motorisation et télécommande

Raupenantrieb
Track drive
Traction @ chenilles

Motorisering en afstandsbesturing Motorizzazione e comando a distanza

Motorizacion y mando a distancia MpUBOAHOI MEXaHU3M U AUCTAHUMOHHOE ynpaBneHue
Motorizagdo e telecomando N 5Ee
Rupsaandrijving Trazione a cingoli M"ms"
Accionamiento de orugas MpuBoa ryceqny 2 x 505 282
Acionamento de lagarta i k)

Fernsteverung Planierschild
Blade remote control
Télécommande de la lame niveleuse

Seilwinde demontieren

Dismantle cable winch

Démontage du trevil de manceuvre
Kabellier demonteren

Desmontar el torno de cabo
Desmontar o sarilho de cabo
Smontaggio argano
OemonTupyite nebéaky
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Afstandshesturing bulldozerblad Comando a distanza lamina bulldozer Control Set
Mando a distancia de la pala niveladora [ucTaHuMoHHOE ynpasneHne oTeanom 500 881
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s cab and the battery pack.
S,

fre la cabina del conductor y el pack del acumulador.

Servocabo entre o cabine do condutor e o kit de acumuladores

ommande entre la cabine du conducteur et le pack acc
Posare il cavo servo tra la cabina e lo batteria

Servokabel tussen bestuurderscabine en occupack aonleggen

erhous und Akkupack verlegen

en the driver
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Alimentazione
AnexTponuTaH1e
BRAEER

Stroomvoorziening
Alimentacién de corriente
Alimentagao elétrica

Alimentation électrique

Stromversorgung

Power supply




Schaltplan Schakelschema
Circuit diagram Diagrama de circuitos
Plan électrique
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|} Fiir weitere Funktion

Schema elettrico
Cxema nogknoyeHus
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Commaonde de la chenille Pour autres fonctions Blode

Rupsbesturing Voor meer fundties Niveleuse

Mando de orugas Para posteriores funciones Bulldozerblad

Controle de logart Para outtas fungt}es_ Pala nivelodora

Comando cingoli Per ulteriori funzioni Plun_iﬁ{u;fm

Ynpasnexuve Ang apyrax dykkumia Lomina bulldozer
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Raupenantrieb

Track drive

Traction @ chenilles
Rupsoandrijving
Accionamiento de orugas
Acionamento de logorta
Trazione o cingoli
Mpueoa rycexny
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Sound -+ Lights

Sound + Lights
500 880

29



BHe0pOXKHNK
PO %0 9% 2 il

Allroad

Allroader
Todocamino
Toda estrada

Véhicule tout terrain

Allroader
Allroader
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Allroader mit Motorisierung  Allroader met motorisering Allroad con motorizzazione
Allroader with motorization ~ Todocamino con motorizacion ~ BrenopoxHuk ¢ npusoaom
Véhicule tout terrain avec Toda estrada com motorizagio 7 e LAY PR IX 3h fll
motorisation

Raupenantrieb Acionamento de lagarta

Track drive Trazione a cingoli

Traction a chenilles MpuBoA ryceHuy Motor Set
Rupsaandrijving AFRFH B 2 50’5"252

Accionamiento de orugas

zusiitzlich erforderlich

l:dditionutiy required ’ Fernsteverung Telecomando

a commander en"supplerneni Remote control Telecomando

extra noodzakelijk ~_—— Télécommande [MCTaHUMOHHOE ynpaBneHue
adicionalmente necesario — Afstandshesturing pig il

adicionalmente necessario Mando a distancia

accessorio necessario
no AONONHUTENbLHOMY 3aKaly

HNARE Stromversorgung Alimentagdo elétrica
. Power supply Alimentazione Keow
Alimentation électrique BnekTponuTaHve Set
Stroomvoorziening BRt AR 34969

Alimentacion de corriente
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