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Die 10-Adapterplatine dient zum dauerhaften Verdrahten der Modelle entweder Uber die bekannten fischertechnik-
Flachstecker oder durch die Klemmkontakte. Uber ein 26adriges Flachbandkabel wird dann die Verbindung zum
Interface hergestellt.

Fir den Anschluss an die Klemmkontakte muss das Kabel ca. 5-8mm abisoliert werden (Litzen etwas verdrillen),

weiler Betitiger an der Klemme mit Finger, Kugelschreiber oder Schraubendreher eindriicken und Kabel bis zum
Anschlag in die Klemme (rundes Loch) stecken. Betatiger anschlieBend loslassen, das Kabel wird nun geklemmt
und kontaktiert.

Wenn es um fischertechnik Baukasten und Einzelteile geht
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