COMPUTING
CDMPUTING

com

Roboter, Automaten
und Graphikgerate
zum Selberbauen.

Robots, automats
and graphic units
to build yourself.




Der fischertechnik computing-Baukasten.
Die Basis der computing Dimension.

The fischertechnik computing kit -

the perfect introduction to computer control.

Die technische Ausstattung des fischertechnik
computing-Baukastens, Art.-Nr. 30554:

® 2 Mini-Motoren
® 2 Getriebe
@ 1 Elektro-Magnet

® 3 Lampen
® 8 Taster
® 2 Potentiometer

Aus dem fischertechnik computing Baukasten
kénnen 10 verschiedene Modelle gebaut werden.
Von einer einfachen Ampelsteuerung bis zum
2-achsigen Roboter.

Leicht verstandliche Bauanleitungen und Ver-
drahtungspléne garantieren einen miihelosen Ein-
stieg in die computergesteuerte fischertechnik.

Die fischertechnik computing Bauteile sind mit

allen anderen fischertechnik Komponenten kombi-

nierbar und zu ergénzen.

The technical accessories in the fischertechnik
computing kit, Art.-Nr. 30 554:

® 3 lamps
® 8 pushbuttons
® 2 potentiometers

©® 2 mini-motors
® 2 gears
® 1 electromagnet

Ten different models can be built from the
fischertechnik computing kit. From a simple traffic-
lights control through to a dual-axis robot.

Easily understood building instructions and wiring
plans ensure you of an effortless startinto computer-
controlled fischertechnik.

The fischertechnik computing components
can be combined with all other .
fischertechnik parts.




10 Roboter, Automaten und Graphikgerate aus einem Baukasten.

10 robots, automats and graphics units from one building kit.

Antennenrotor
Arial rotor

q. ——

elanlage mit FuBgdngertaste

Solarzellen-ﬂachfuhrung

Tra c lights with pedestrian button Solar Cell Tracking

Plotter
Plotter

Turm von Hanoi
Tower of Hanoi

Materialaufzug
Materials lift

Antennenrotor
Stufenlose Positionssteuerung der
Antenne durch Potentiometer.

Arial rotor
Infinitely variable positioning of the
antenna by potentiometers.

Materialaufzug

Steuert drei verschiedene Stockwerke
an. Mit jeweils 3 Positions- u. Kom-
mandotasten.

Materials lift

Moves to three different floors. With
three position and three command
buttons.

Werkzeugmaschine
Machine tool

Ampelanlage mit FuBgangertaste
Einflihrung in elementare Ein- und Aus-
gabeoperationen.

Traffic lights with pedestrian
button

Introduction to elementary input and
output operations.

Werkzeugmaschine

Kombiniert das Zusammenspiel zweier
getrennter Funktionen innerhalb des
Arbeitsablaufs.

Machine tool
Combines the interplay of two separate
functions within the work process.

Sortieranlage
Sorting System

Solarzellen-Nachfiihrung

Fahrt die Solarzelle nach dem Sonnen-

stand.

Solar Cell Tracking
Controls the solar cell according to the
position of the sun.

Sortieranlage
Sortiert Bausteine nach ihrer Lange.

Sorting System
Sorts building blocks according to
length.

Diese fischertechnik Modelle sind tiber
COMMODORE, APPLE, ACORN,
KOSMOS und den NDR-KLEIN-Com-

puter und die meisten Z-80 Systeme zu

steuem. (s. Schaubild, Riickseite).

Teach-in Roboter
Teach-in Robot

Plotter
Erstellt Computer-Graphiken.

Plotter
Compiles computer graphics.

Teach-in Roboter
Lernt Bewegungsablaufe und wieder-
holt sie selbsténdig.

Teach-In Robot
Learns movement sequences and
repeats them automatically.

These fischertechnik models can be
controlled by COMMODORE, APPLE,

ACORN, KOSMOS and the NDR-Klein-
computer as well as most Z-80 systems.

(see chart on rear).

Grafiktablett
Graphic Panel

Turm von Hanoi

Ein 2-achsiger Roboter sortiert
Scheiben nach der Aufgabenstellung
»Turm von Hanoi".

Tower of Hanoi
Actual axis robot sorts disks for the
tower of hanoi game.

Grafiktablett
Grafikeingabegerat zum Konstruieren
am Bildschirm.

Graphic Panel
Graphics input unit for designing on the
screen.



Die fischertechnik computing Special-kits.
The fischertechnik computing special kits.

Trainings-Roboter

Art.-Nr. 30572

Drei-achsiger, semi-professionel-
ler Roboter mit echter Greifhand.
Positioniergenauigkeit: ca. 1 mm
innerhalb des Arbeitsraumes.
Lieferbar: Ab Herbst 1985

Training robot

Art.-Nr. 30572

Three-axis, semi-professional
robot with operational end
effector. Repitition accuray
approx. | mm within the work
envelope.

Available: autumn 1985.

Plotter - Scanner

Art.-Nr. 30571

Modulares Plottersystem zur
Entwicklung von Graphiken im
Format DIN A 4. Auferdem zur
optischen Vorlagenabtastung
geeignet und auch als x/y
Koordinatentisch einsetzbar.
Lieferbar: Ab Herbst 1985

Plotter - Scanner

Art.-Nr. 30571

Modular plotter system for deve-
loping graphics in A4 format.
Also suitable for optical scanning
of copy and as an XY mapping
unit.

Available: autumn 1985.




Die fischertechnik computing Interfaces.
The fischertechnik computing interfaces.

Art.-Nr. 30561 Interface CBM

Art.-Nr. 30562 Interface COMMODORE
Art.-Nr. 30563 Interface APPLE
Art.-Nr. 30 564 Interface ACORN
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Ausfuhrliche Programmieranleitung
Detailed programming instructions

fischertechnik computing Interfaces werden ein-
fach mit dem User-Port des Computers und dem
Stecker des Modells verbunden. Jedes Interface
enthalt eine Programmieranleitung und eine Pro-

0ﬁ.lr alle computing-Modelle. Zur
tromversorgung der Modelle, (6 - 10V), wird das

rammdiskette

fischertechnik Netzgerat empfohlen.

Programmdiskette fur alle com-
puting-Modelle. Program disk for all
computing models

fischertechnik Interfaces haben

® 4 Ausgénge zum Anschluf3 von Motoren,
Lampen, Elektromagneten .. (M1.... M4)

® 8 Digitaleingange zum Anschluf3 von Tastern,
Schaltern, Relais, ... (E1....EB8)

® 2 Analogeingange zum Anschluf von Potentio-
metern, Fotowiderstanden, . ... (EX und EY)

Jeder der 4 Ausgange kann vom Computer mit
Hilfe von Basic-Befehlen ein-, aus- und umgeschal-
tet werden. (Rechts- oder Linkslauf).

fischertechnik interfaces have

® 4 outputs for the connection of motors, lamps,
electromagnets (M | through M 4)

@ 8 digital inputs for the connection of buttons,
switches, relays (E | through E 8)

® 2 analog inputs for the connection of potentio-
meters, photoresistors (EX and EY)

Each of the four outputs can be switched on, off
and reversed by the computer with the aid of Basic
commands.

Art-Nr. 30173 Netzgerat zur Strom-
versorgung. Art-Nr. 30173 Power
supply (220 volts only).

fischertechnik computing interfaces are simply

linked to the user port of the computer and the
connector of the model. Each interface includes
programming instructions and a program disk for
all computing models. For powering the models
(6 to 10 Vdc) the fischertechnik power supply is
recommended.




AnschiuBschema

fischertechnik computing — Interface -~ Computer.
Connection scheme

fischertechnik computing — interface - computer.

Interface + Software Computer
fischertechnik Commodore VC 20
computing Interface Commaodore 64
Commodore, Art.-Nr. 30562
fischertechnik Commeodore 4 xxx
computing Interface Commodore 8 xxx
CBM, Art-Nr. 30561
fischertechnik Apple ll
computing Interface Apple li +
flachenachsik Apple I, Art-Nr. 30563 QPP:: :: iumplus
computing i
Art-Nr. 30554 Apple compatibles
fischertechnik
| fischertechnik ACORN-BBC
g?mguun% h computing Interface Model A
K ACORN-BBC, Art.-Nr. 30564 Model B
-Nr. 7
Art-Nr. 30572 Model 64
fischertechnik
computing
Plotter-Scanner
i Kosmos Kosmos CP1
AHE3057] Relaisinterface CP 4
ir di H ? NDR-Klein NDR-
Fu[r :\’;ﬁ' meisten Z-80 Systeme, ool T RO I S
aul Anirage B-ROBOT +
For most Z-80 systems, EROB
please enquire Programmliste
Die fischertechnik computing Baukasten sind an The fischertechnik computing kits can be connec-
die gangigsten Computertypen anschlief3bar. ted to the popular types of computer. The range
Das Programm wird laufend erweitert und an is constantly being expanded to keep pace with
aktuelle Entwicklungen im Computermarkt developments on the computer market.

angepaf3t.




